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Przykład 1 

Należy ustalić wielkość napiwku w zależności od jakości obsługi i jakości jedzenia.  

W Command Window Matlaba wpisujemy polecenie fuzzy 

1. Ustalamy sposoby realizacji funkcji: I, LUB, implikacja, agregacja, wyostrzanie. 
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2. Wprowadzamy zmienne wejściowe obsługa i jedzenie oraz zmienną wyjściową napiwek. 
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3. Wprowadzamy reguły. 
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4. Zadajemy konkretne wartości zmiennych wejściowych i odczytujemy rezultat. 
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5. Funkcja zamodelowana przez system. 
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Przykład 1 

Funkcja zamodelowana przez system przy innych ustawieniach: implikacja = ‘prod’. 
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Przykład 2 

Implementacja aproksymacji funkcji nieliniowej za pomocą Fuzzy Logic Designer w Matlabie  
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Przykład 3 

Implementacja aproksymacji funkcji nieliniowej za pomocą Fuzzy Logic Designer w Matlabie  
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