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Funkcja realizowana przez neuron:  
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MODEL NEURONU 
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FUNKCJE AKTYWACJI 
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SIEĆ NEURONOWA 
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"Składanie" funkcji aktywacji neuronów  

warstwy ukrytej: 

 

 

 

  

RODZAJE KOMITETÓW SIEĆ NEURONOWA APROKSYMACJA FUNKCJI ZA POMOCĄ SIECI NEURONOWEJ 
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KLASYFIKACJA ZA POMOCĄ SIECI NEURONOWEJ 


